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DATOS 

PERSONALES 

 
Nombre: María Eusebia Guerrero Sánchez.   

Lugar de nacimiento: Cuichapa, Moloacán, Veracruz. 

Fecha de nacimiento: 11 de abril de 1984. 

Edad: 37 años. 

Dirección: Michoacana #10, Col. Obrera, Cuichapa, Mol. Ver.                                                                                         

Número telefónico: 7771835627. 

e-mail: maguerreros@itesco.edu.mx                                                              

megs_airam@hotmail.com 

Ced. Prof. (licenciatura): 4977614 

Ced. Prof. (maestría): 5606157 

Ced. Prof. (doctorado): 11088847 

 

OBJETIVOS 

PROFESIONALES 

 

 

Desempeñarme  profesional y académicamente en las áreas de 

investigación de control automático, vehículos aéreos no tripulados, 

ingeniería electrónica e ingeniería mecatrónica.  

 

EXPERIENCIA 

LABORAL 
 

Instituto Tecnológico 

Superior de Coatzacoalcos 

 

Instituto Tecnológico de 

Minatitlán  
 

Servicios de Ingeniería, 

Medición y Automatización 

S.A. de C.V. 

 

Universidad de Sotavento 

 

 

Universidad del Oriente 

 

 

Universidad del Valle de 

Grijalva campus 

Coatzacoalcos  

 

Universidad del Valle de 

México campus Cuernavaca 

 
Universidad del Sol 

 

          

         Colegio Montes de Oca 

 

 

Petroquímica Morelos, S.A. 

de C.V. 

 

 

 

 

 
 

Profesor de tiempo completo asociado “B”. 

Agosto 2008 – A la fecha. 

 

Interinato de Profesor de tiempo completo titular “C”. 

Agosto 2018 – Diciembre 2018. 

 

Asesor de proyectos en el departamento de ingeniería. 

Agosto 2004 – Agosto 2018. 

 

 

Docencia de licenciatura. 

Enero 2012 - Junio 2012. 

 

Docencia de maestría 

Agosto 2011 – Junio 2012 

 

Docencia de licenciatura y maestría 

Agosto 2008 – Junio 2012 

 

 

Docencia de licenciatura. 

Enero 2008 – Junio 2008. 

 

Docencia de licenciatura. 

Agosto 2007 – Agosto 2008. 

 

Docencia medio superior. 

Agosto 2007 - Enero 2008. 

 

Estancia de prácticas profesionales 

Proyecto “Ampliación  de la planta de polietileno A.D. para producir 

300mta. de polietileno de A.D. y/o polietileno lineal de baja densidad: 

construcción, instalación y puesta en operación llave en mano de un 



 

 

 

 

Instituto Tecnológico de 

Minatitlán 

 

PLC marca Honeywell FSC 4508 para llevar a cabo el Sistema de 

Control de Proceso Básico (BPCS)”. 

Enero 2005 - Junio 2005. 

 

Participación en asesorías de matemáticas, electrónica, manejo de 

equipo de  laboratorio de electrónica, etc. 

Febrero 2003 - Mayo 2004. 

 

FORMACIÓN 

ACADÉMICA 

 
 

Doctorado 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

Maestría 

 

 

 

 

 

 
 

 

Licenciatura 

 

 

 

           

 

 

 
 
 

Doctorado en Ciencias en Ingeniería Electrónica con Especialidad 

en Control Automático. 

Centro Nacional de Investigación y Desarrollo Tecnológico 

(CENIDET). 

Estancia académica de doctorado (2 años): Universidad 

Tecnológica de Compiegne (UTC), Compiegne Francia. 

Tesis: “Modelado y estrategias de control para un UAV transportando 

una carga. Un enfoque para un IDA-PBC robusto”. 

Agosto 2012 - Febrero 2017. 

Promedio: 94%. 

 
Maestría en Ciencias en Ingeniería Electrónica con Especialidad 

en Control Automático. 

Centro Nacional de Investigación y Desarrollo Tecnológico 

(CENIDET). 

Tesis: “Control Tolerante a Fallas en Equipos de Transferencia de 

Calor”. 

"Fault Tolerant Control in Heat Transfer Equipment". 

Septiembre 2005 - Enero 2008. 

Promedio: 93%. 

 
Ingeniería Electrónica. 

Instituto Tecnológico de Minatitlán. 

Agosto 2001 - Junio 2005. 

Promedio: 98%. 

 

 

RECONOCIMIENTOS 

 

 

 

 

PROYECTOS DE 

INVESTIGACIÓN 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Nivel 1 del Sistema Nacional de Investigadores (SNI) 

Vigencia: Enero 2021 – Diciembre 2023. 

 

Reconocimiento a perfil deseable 

Vigencia: Agosto 2019 – Agosto 2022. 

 

IDA-PBC robusto para sistemas sub-actuados con matriz de inercia 

dependiente de la coordenada no actuada.  

Responsabilidad: Jefe de proyecto.  

Vigencia: Agosto 2020 - Agosto 2023. 

Institución financiadora: CONACYT.  

Presupuesto asignado: $1,010,000.00 MNX 

 

Diseño e implementación de estrategias de control robustas para un 

quadrotor transportando una carga.  

Responsabilidad: Jefe de proyecto.  

Vigencia: Junio 2018 - Mayo 2019. 

Institución financiadora: PRODEP.  

Presupuesto asignado: $300,000.00 MNX 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ARTÍCULOS DE 

REVISTAS JCR 

Sistema de monitoreo, vigilancia y seguridad inteligente usando 

drones con mayor duración de vuelo.  

Responsabilidad: Jefe de proyecto.  

Vigencia: Junio 2018 - Mayo 2019. 

Institución financiadora: Tecnológico Nacional de México.  

Registro: 538.18-PD.  

Presupuesto asignado: $200,000.00 MNX. 

Sensor inteligente para la detección de fugas de tuberías hidráulicas 

Responsabilidad: Colaborador.  

Vigencia: Junio 2018 - Mayo 2019. 

Institución financiadora: Tecnológico Nacional de México.  

Registro: 539.18-PD.  

Presupuesto asignado: $100,000.00 MNX. 
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GESTIÓN Y 

VINCULACIÓN 

 

 

 

Comité de revisión de perfil PRODEP 2020 

 

Participación en EXPOCIENCIAS, 2018. 

. 

Participación en el diseño y la elaboración de los planes de estudio de la 

carrera de Ingeniería Mecatrónica del ITESCO, 2018. 

 

Organizadora de la semana académica de ingeniería mecatrónica del 

ITESCO, 2018. 

 

Evaluador de proyectos de investigación del Instituto Tecnológico de 

Tuxtla Gutiérrez, 2018.  

 

Tutora de alumnos de ingeniería mecatrónica, 2017. 

 

Asesor de tesis profesional de los alumnos de ingeniería 

mecatrónica,  2017. 

 

Asesor de residencias profesionales de los alumnos de ingeniería 

mecatrónica,  2017. 

 

Participación como jurado en el 1er. Concurso de minirobótica 2012, 

Coatzacoalcos, Ver., Abril, 2012. 

 

Participación como jurado de titulación de alumnos de licenciatura en 



informática, Febrero 2012. 

 

Asesor de residencias profesionales de los alumnos de ingeniería 

mecatrónica, Febrero 2012. 

 

Tutora de alumnos de ingeniería mecatrónica, Diciembre 2011. 

 

Asesor de exámenes especiales y globales de alumnos de ingeniería 

mecatrónica, Diciembre 2011. 

 

Coordinadora del Congreso Regional Multidisciplinario de Ingenierías 

Aplicadas (COREMIA), Octubre, 2011. 

 

Organizadora del Congreso Regional Multidisciplinario de Ingenierías 

Aplicadas (COREMIA), Octubre, 2011. 

 

Coordinadora en el primer concurso de diseño e implementación de 

circuitos digitales, Mayo, 2011. 

 

Participación como jurado en la disciplina de Física del XVIII evento 

nacional de ciencias básicas, fase local, Coatzacoalcos, Ver., Mayo, 

2011. 

 

Asesor en el evento nacional de innovación tecnológica en su fase local, 

Mayo 2011. 

 

Colaboradora en el 3er. Congreso de Seguridad y Software Libre, Abril, 

2011. 

 

Participación en el diseño y la elaboración de los planes de estudio de la 

carrera de Ingeniería Mecatrónica, 2010. 

 

Participación como jurado del XXIV evento nacional de creatividad, 

fase local, Coatzacoalcos, Ver., Abril 2009. 

 

Asesor en el XXIV evento nacional de creatividad en su fase local, 

Abril 2009. 

 

Asesor en la disciplina de física en los eventos de ciencias básicas, 

Diciembre 2008. 

 

 

LÍNEAS DE 

INVESTIGACIÓN 

 

 

 

IDIOMAS 

 

 
 

Control no lineal 

Control basado en pasividad 

Modelado matemático de sistemas 

Vehículos aéreos no tripulados 

 

 

Inglés: Nivel avanzado. 

Francés: Nivel intermedio 

 

 

 


